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物理 1 - Dimennioned Motion
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velocity : rate of change in Position
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速率 speed [ GCALARI

0 =t 应用 : 归位 : 跑圈无方向
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③ 2-d problem
τ=π t古a胡

畿 c=πtb2 ( 如果上)

hah θ below positive direction uith tan θ - -
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rate of change in velocity
accuteration 瓷
) 可能加减 ,变速

附加內容 :

iif x menns displarement juu ==
)

∴器

( 瞬时变化率,
=

对应符号 :

Pouition 力

displacement A万

velocity 曰

change in velovity cO

acceleration a
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物体回到原位置
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思考 : 物体做减速运动的条件 ?
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1 -D motion with constant a Ca 牛 O] 力是displanemi
I t= at +v (注意加减速)
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1 - D 公式汇总
I . 加 :f 一力 i

2 . 心 mlsn

3
,

average velocity : fay = 器

4
.

inntantaneous oelocity :ins
=
li0

5 , speed
v =岳 (average 9peed 相同 )

6
. instantaneousspeed =lit。

下 o= it- vi

与 acelerntion = 瓷

9. Arew = v. t = 6万位移 ,

注 : ve (tors addition , 17 motion with onstanta和 freefall 公式见前面具体笔记,



2-D Motion
附 : 部分为重点 ,

推导过程其余为

horiuntaly projet ,

-

可省略
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vig
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筋线方向) 。
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( fefan ) | En |= ] umxr tuby

= = )virtlgtp
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mx = gi
了 .

0Q = QR

4 . 抛物线OA表达式 : y
=怎x

思 otmin = ?
一 一

是一 Uw —
d

tmin = 一
0d
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的 n

[ 船速視方向不定了



2 - P 公式汇总
I,tanθ=汇 gt

2 .
tan 2 =x = g%;

3 .
OQ = QR .

4 . 拋物线OA表越( 物体运动轨迹): y =
最x

5 . 7k平方向表达式日速) : 力= Oit

6 . 竖直方向表达式 ( freefal ) : gtjti
下竖直方向速度表达式 :

ogigt


